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摘    要

    摘要是论文内容的高度概括，应具有独立性和自含性，即不阅读论文的全文，就能获得必要的信息。摘要应包括本论文的目的、主要研究内容、研究方法、创造性成果及其理论与实际意义。摘要中不宜使用公式、化学结构式、图表和非公知公用的符号和术语，不标注引用文献编号。避免将摘要写成目录式的内容介绍。

关键词：关键词1；关键词2；关键词3。
 Abstract

Externally pressurized gas bearing has been widely used in the field of aviation, semiconductor, weave, and measurement apparatus because of its advantage of high accuracy, little friction, low heat distortion, long life-span, and no pollution. In this thesis, based on the domestic and overseas researching……
Keywords: keyword 1, keyword 2, keyword 3.
英文摘要与中文摘要的内容应一致，在语法、用词上应准确无误。
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第1章 绪 论
1.1 课题背景及研究的目的和意义
发展国防工业、微电子工业等尖端技术需要精密和超精密的仪器设备，精密仪器设备要求高速、…… 
…… 

1.2 气体润滑轴承及其相关理论的发展概况

气体轴承是利用气膜支撑负荷或减少摩擦的机械构件。……
…… 

1.2.1 气体润滑轴承的发展

1828年，R.R.Willis[3]发表了一篇关于小孔节流平板中压力分布的文章，这是有记载的研究气体润滑的最早文献。……
…… 

1.2.5 多孔质气体静压轴承的研究

由于气体的压力低和可压缩性，……。

1.2.5.1 多孔质静压轴承的分类 

1.2.5.2 多孔质材料特性的研究 

材料的主要特点是具有一定的……。
（1）孔隙特性 多孔质材料是由……。

第4章 基于FLUENT软件的轴承静态特性研究

4.1 引言

利用现成的商用软件来研究流场，可以免去对N-S方程求解程序的……
……
4.2.3 边界条件的设定

    本文采用……，则每一个方向上的……由以下两个公式求得
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式中  
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—— 多孔质材料的平均粒子直径(m)；
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—— 孔隙度（孔隙体积占总体积的百分比）； 
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—— 特征渗透性或固有渗透性，与材料的结构性质有关(m2)。
……

4.3.3 FLUENT仿真结果分析

图4-6表示出在局部多孔质圆柱塞的半径不同时，局部多孔质圆柱塞内和气膜内的压力分布变化情况。其中的半径分别是rr=1.5mm，2.5mm，3.5mm，4.5mm。从图4-6可知，由于节流半径不同，导致节流效果产生很大的不同，其中，半径小的节流效果明显，图4-6 a)对应的压力变化最明显，而图4-6 d)的变化非常小，这导致了气膜内的压力分布产生了很大的不同。从而使承载能力随着半径的增加而得到很大的提高。
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……

4.4 本章小结

……

第6章 局部多孔质静压轴承的实验研究

6.1 引言

在前面几章中，分别对局部多孔质材料的渗透率……

6.2 多孔质石墨渗透率测试实验

……
1号试样的实验数据见表6-1。
表6-1 1号试样渗透率测试数据(温度：T=16℃  高度：H=5.31mm)

 Table 6-1 Data of measured permeability of sample 1

(Temperature: T=16℃  Height: H=5.31mm)
	供气压力

Ps (MPa)
	流量测量

M′(m3/h)
	流量修正值M (m3/s) ×10-4
	压力差

ΔP (Pa)
	lgΔP
	lgM

	0.15
	0.009
	0.02312
	46900
	4.67117
	-5.63601

	0.2
	0.021
	0.04584
	96900
	4.98632
	-5.33876

	0.25
	0.039
	0.07413
	146900
	5.16702
	-5.13001

	0.3
	0.097
	0.16747
	196900
	5.29424
	-4.77606

	0.35
	0.136
	0.21753
	246900
	5.39252
	-4.66248

	0.4
	0.171
	0.25485
	296900
	5.47261
	-4.59372

	0.45
	0.202
	0.28467
	346900
	5.54020
	--


……
6.5 本章小结

……
结  论

学位论文的结论作为论文正文的最后一章单独排写，但不加章标题序号。
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图4-6局部多孔质圆柱塞半径不同时轴承的压力分布云图


Fig.4-6 Pressure contour of bearing with partial porous plunger different radiuses


a) Pressure contour of bearing when� EMBED Equation.3  ���=1.5mm, b) Pressure contour of bearing when� EMBED Equation.3  ���=2.5mm


c) Pressure contour of bearing when� EMBED Equation.3  ���=3.5mm, d) Pressure contour of bearing when� EMBED Equation.3  ���=4.5mm





a)� EMBED Equation.3  ���=1.5mm时轴承的压力分布云图


a) Pressure contour of bearing when 


� EMBED Equation.3  ���=1.5mm





b)� EMBED Equation.3  ���=2.5mm时轴承的压力分布云图


b) Pressure contour of bearing when 


� EMBED Equation.3  ���=2.5mm





d)� EMBED Equation.3  ���=4.5mm时轴承的压力分布云图


d) Pressure contour of bearing when


 � EMBED Equation.3  ���=4.5mm





c)� EMBED Equation.3  ���=3.5mm时轴承的压力分布云图


c) Pressure contour of bearing when 


� EMBED Equation.3  ���=3.5mm





图4-6局部多孔质圆柱塞半径不同时轴承的压力分布云图


Fig.4-6 Pressure contour of bearing with partial porous plunger different radiuses
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